Szervo vezérlo (4 kimeneti)

Bekotési abra:

— Sinjel (J
I . o el () ~a Sinrél jové DCC jelek
PWMjel  [Minusz (-)jel o — Sinjel (K) =Y
Plusz (+) jel | foo | b ol |__—— Szervo motor kimenet 1
Szervé motor kimenet 4 = | /2o § p ©00 ——f—— Szervd motor kimenet 2
Szervé motor kimenet 3 A gombot nyomva tartva a kivant szamozasu valto
véltasa, ekkor autématikusan felprogramozddik a
dekéder, a 2-t8l 4-ig kimenetek pedig a kdvetkezé
Felfogatasi pontok Pogramozas kapcsold SEE SRR

Ez a dekdder 4 szervo vezérlése alkalmas , mely egyszerlien programozhato. A programozo
gomb segitségével tudjuk a legegyszeriibben beallitani az eszk6z cimét. A valto vezérld
modban az adott cimet kivalasztjuk a vezérlon példaul 1-es cim, majd a gombot nyomva
tartjuk, és kozben valtunk a vezérlon, ekkor a dekoder beirja a cimet a memoriaba, a masik
harom kimenet pedig a kovetkezd cimeket kapja meg sorban (2-3 és 4). Ez utdn mar
hasznalhato6 is a dekoder, de lehetséges még tovabbi beallitas is. példaul sebesség és kitérés
allitas is.

Leggyakoribb szervok, amihez hasznéalhat6 a dekoder, ezeknek a koriilbeliili kitérés értéket,
¢s a kdbelezése:
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Impulzus idétartam (ms) Kabel kiosztas
Gyarto min. kozép max Frekvencia | +VCC | -GND | Jel
Futaba 0.9 1.5 2.1 50 Hz Piros Fekete | Fehér
Hitech 0.9 1.5 2.1 50 Hz Piros Fekete | Sarga
Graupner/Jr | 0.8 1.5 2.2 50 Hz Piros Barna Narancs
Multiplex | 1.05 1.6 2.15 50 Hz Piros Fekete | Sarga
Robbe 0.65 1.3 1.95 50 Hz Piros Fekete | Fehér
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Figyelni kell a szervo labkiosztasara! Gyakran hasznalt szervo tipusok labkiosztasa:

Conrad Gra/ggner Futaba Multiplex Robbeé Microprop Simprop
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CV tablazat:
CV | CV | Erték | Alapérték | Leiras
513 1 1...63 1 Dekoder cim (als6 byte)
515 3 1...105 50 1. szervo ut (10us-ban)
516 4 1...105 50 2. szervo ut (10us-ban)
517 5 1...105 50 3. szervo ut (10us-ban)
518 6 1...105 50 4. szervo ut (10us-ban)
519 7 10 20 Verziészam (csak olvashato)
520 8 13 13 Gyarto (csak olvashat6)
521 9 0...7 0 Dekoder cim (fels6 byte)
541 | 29 128 128 Konfiguraci6 (128: eszk6z dekoder)
545 | 33 | 32...255 78 Uresjarat vezérlés (256us-ban)
546 | 34 Bit: Dekoder konfiguracid
0 1 0 1
1 0 Nincs memoridban tarolas | Memoridban tarolas
2 0 - -
3 0 - -
4 0 - -
5 0 - -
6 0 - -
7 0 - -
547 | 35 1...255 1 1. szervo sebesség
548 | 36 1...255 1 2. szervé sebesség
549 | 37 1...255 1 3. szervo sebesség
550 | 38 1...255 1 4. szervé sebesség

Az els6 oszlop értékei a masodik oszlop NRMA megfeleldje. A programozas Direkt vagy
Paged modban lehetséges.

CV513: Dekdder cim (als6 byte)

CV515: 1. szervo ut a kozépérték (50-es érték) megfelel az 1.5ms-nak, a vég érték 105
korilbeliil 2,5ms.

CV516: 2. szervo ut a kozépérték (50-es érték) megfelel az 1.5ms-nak, a vég érték 105
korilbeliil 2,5ms.

CV517: 3. szervo ut a kozépérték (50-es érték) megfelel az 1.5ms-nak, a vég érték 105
korilbeliil 2,5ms.

CV518: 4. szervo ut a kozépérték (50-es értek) megfelel az 1.5ms-nak, a vég érték 105
korilbeliil 2,5ms.
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CV519: Verzioszam 2.0 (csak olvashato)

CV521: Dekdder cim (magas byte)

CV545: Uresjarat vezérlés: Az impulzus ismétlések értéke, 20ms sziinettel, befolyasolja a
sebességet is.

CV546: Dekdder konfiguracié: Ha a memoriaban tarolds be van kapcsolva, akkor a
bekapcsolaskor a dekdder impulzusok sorozatat kiildi a szervoknak, a kikapcsolas el6tti
helyzetekrdl. Az érték csak 0 (kikapcsolt allapot) és 1 (bekapcsolat allapot) lehet. A t6bbi bit
nincsen hasznalatban.

CV547: 1-es szervo sebessége. A pozicio impulzusok, amiket a dekdoder kiild a szervonak,
minél nagyobb az érték anndl lassabb.

CV548: 2-es szervo sebessége. A pozicid impulzusok, amiket a dekoder kiild a szervonak,
minél nagyobb az érték annal lassabb.

CV549: 3-es szervo sebessége. A pozicid impulzusok, amiket a dekoder kiild a szervonak,
minél nagyobb az érték anndl lassabb.

CV550: 4-es szervo sebessége. A pozicid impulzusok, amiket a dekoder kiild a szervonak,
minél nagyobb az érték anndl lassabb.
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